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Układy sterowania 
w elektronice przemysłowej
 Sprzężenia zwrotne w elektronice

 zmienność zadań
 różne warunki pracy
 rozrzut parametrów

 Elementy teorii sterowania
 transmitancje i charakterystyki 

częstotliwościowe
 stabilność zamkniętych układów 

automatycznej regulacji
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 Zagadnienia szczególne

 filtry wejściowe
 sterowanie prądowe
 tryb nieciągły i graniczny
 zarządzanie energią

 Implementacja
 analogowa 

wzmacniacze operacyjne
 analogowo-cyfrowa

mikrokontrolery

 Izolacja galwaniczna
 transformatory
 transoptory

 Czujniki i przetworniki
 napięcia, prądu
 temperatury, 

momentu obrotowego …

 Sygnały
 kondycjonowanie
 przetwarzanie 
 przesyłanie

 Odbiorniki
 silniki
 oświetlenie (CFL, LED)
 przetworniki dźwięku …
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